SITUACIO D’APRENENTATGE

, Sistemes robotitzats: els semafors.
TITOL
. R . Intel-ligencia Artificial, 3er d’ESO ) 4 sessions
AREA/MATERIA/AMBIT Programaci6 i Robotica NIVELL TEMPORITZACIO
\©)
2 } L’objectiu d’aquesta situaci6é d’aprenentatge és que 1’alumnat aprenga a programar i muntar dispositius robotics que veuen funcionar en|
(@8 DESCRIPCIO el seu dia a dia, en aquest cas, els semafors. L’alumnat podra observar la resposta del dispositiu i analitzar i validar el seu correcte
"I:" funcionament.
E REPTE, PREGUNTA, PROBLEMA, NOTICIA, El nostre poble t.é un encreuament on 1"11timarr.16nt estan havent molts accidents, s’ha decidit que la millor solucio és instal-lar dos
=0 NECESSITAT... semafors per evitar aquesta problematica. Anima’t a endinsar-te en el repte de connectar i programar els semafors d’aquest
= encreuament i validar el seu correcte funcionament per a acabar amb els accidents d’aquest punt.
Connexi6 de dos semafors impresos en 3D amb leds de colors que estiguen controlats per dues plaques micro:bit sincronitzades per
PRODUCTE INTERMEDIS 1/0 FINAL radio, que permeten el funcionament correcte d’un encreuament.

. . ; CRITERIS D’AVALUACIO
COMPETENCIES COMPETENCIESESPECIFIQUES N
. . ., SABER BASICS | ALTRES SABERS
CLAU Codi Descripcid i concrecid
O ccL CE3. Muntar sistemes robotics senzills,|3.1 Muntar robots de major complexitat emprant sen{ - Muntatge de robots
analitzant les respostes que proporcio- sors, actuadors i altres operadors. - Control de sistemes robotitzats
Q cp nen en la seua interaccido amb I'entorn i - Sensors, actuadors i controladors
- X STEM /CMCT [valorant l'eficacia d'aquestes davant3.2 Connectar, transferir i validar I'execucié del pro{-  Carregaiexecucié dels algorismes en robots
< X CD dels reptes plantejats. lgrama de control seleccionat al robot. - Sistemgs r(?botitzats en I’experimentacié amb
35 propotits dissenyats
o X CPSAA N
W x cc CE4. Afrontar reptes tecnologics sen{3-3 Seleccionar els moduls d'entrada i eixida per a mun-
g zills i proposar SOIUC“?HS miltjan(;.antlla tar robots senzills, que siguen capagos de fer tasques
= | X CE programacio, la Intel-ligéncia Artificial de manera autdnoma.
Ne) d CCEC i la robotica, analitzant les possibilitats i
8 \\f:lllorant. Crltlca.mlent les implicacions 3.4 [Analitzar 1 avaluar l'eficacia de la interaccid del robof]
S ctiques 1 ecosocials. lamb I'entorn.
5
o 3.5 Programar instruccions senzilles multiplataforma de
manera autonoma per a controlar un robot programa-
ble.
4.1 Planificar tasques senzilles, crear estructures
d'equips de treball, distribuir funcions i responsabili-
tats de les persones integrants i col-laborar




proactivament en el desenvolupament de solucions
digitals i tecnologiques.

4.2 [Valorar la importancia de la Intel-ligéncia artificial,
la programacio i la robotica com a elements disrup-
tors de la transformaci6 social, cultural i cientifica
actuals.

Dissenyar solucions utilitzant la programacio, la In-

4.3 tel-ligéncia Artificial i la robotica triant 1'opcid que
millor s'adapte als reptes plantejats.
CCL: Competéncia en comunicacid lingiistica CP: Competéncia plurilinglie STEM: Competéncia matematica i competéncia en ciéncia, CD: Competéncia digital
tecnologia i enginyeria
CPSAA: Competencia personal, social i CC: Competéncia ciutadana CCEC: Competéncia en consciéncia i expressié cultural CE: Competéncia emprenedora
d'aprendre a aprendre
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ACTIVITATS / TASQUES APRENENTATGE ACCESSIBLE

DESCRIPCIO ACTIVITAT/TASCA 1

[Nom: Els esquemes de connexions.

Objectius: Congixer la protoboard i la GPIO board
= Aprendre a llegir esquemes de connexions
Connectar un dispositiu correctament

Temporalitzacio:
Primers 10°. Presentem els nous dispositius que anem a gastar: protoboard, GPIO board, cables de connexio i semafors.

Segiients 25°. Veiem esquemes de connexions realitzats amb el programa Fritzing i veiem com apareixen representats
aquests dispositius (pins, gnd, 5V, 3.3V, etc) i també expliquem com funcionen les connexions en una protoboard.

Segiients 20°. Fer exercicis per parelles de connexi6 utilitzant la protoboard a partir d’uns esquemes donats per la
professora.

O Accessibilitat
U Fisica
O Sensorial
U Cognitiva
W Emocional

U Considera la perspectiva
cultural, de génere i
socioeconomica.

L Considera la connexié amb els
desafiaments, ODS i afavoreix el
rol actiu de I'alumnat.




MESURES DE RESPOSTA

(,11)

MESURES DE RESPOSTA

(1111, 1v)

CODI CRITERIS
D'AVALUACIO

AVALUACIO

METODOLOGIA/
AGRUPAMENT

MATERIALS, PERSONALS |

RECURSOS

ESPACIALS
Durant I’explicacio, -  Aula d’informatica
treballarem en gran - Projector
grup. Foment dell- PC amb connexio af

dialeg.

Resta de la classe. Per
parelles.

Internet
Plataforma Aules
Programa Fritzing
Protoboard

GPIO board
Cables de connexid
Semafors

Fer els agrupaments
per a que puguen|
ajudar-se entre si.

Fer els esquemes en|
paper i amb colors ben|
diferenciats.

Eines del SO per a
I’accessibilitat.
Portatil adaptat per aj
la diversitat funcional

3.1

4.1

- Observacio (actitud|
participativa, interes, treball en|
grup, etc.)

-Avaluacio a través de tascal
d’Aules. La professora anird
grup per grup comprovant que
les connexions son correctes.

DESCRIPCIO ACTIVITAT/TASCA 2

Nom: Els semafors

Objectius: Crear I’algorisme que posa en funcionament un semafor
Programar-lo amb la micro:bit i comprovar el seu funcionament

Temporalitzacio:

Primers 15°. Debatem a I’aula com sera I’algorisme d’un semafor i [’apuntem en pseudocodi a la pissarra.

Resta de la classe. Entrem a MakeCode i programem eixe algoritme. Amb el simulador comprovarem que el seyl
funcionament €s correcte, mostrant pel panell de leds una R (quan la llum que s’ha d’encendre és la roja), una V (verd),

iuna G (groc).

MESURES DE RESPOSTA MESURES DE RESPOSTA CODI CRITERIS .
(1,11) (I, 1v) D'AVALUACIO AVALUACIO
METODOLOGIA/ RECURSOS S’1mp11ﬁca01o ' de3.2 - .Ob.serv‘acw ‘ (actitud
MATERIALS, PERSONALS | I’algoritme amb pistes participativa, interes, etc.)
AGRUPAMENT . .
ESPACIALS i/o  passos  mésj3.5
-Primers 15°. Debat en/- Aula d’informatica marcats. -Avaluacio a través de tascal
gran grup. Foment del -  Projector Eines del SO per a{4.3 d’Aules.
dialeg. - PC amb connexié 4 I’accessibilitat.
Internet Portatil adaptat per aj
-Resta de la classe|- Plataforma Aules la diversitat funcional
Individual. - Web MakeCode

Aconsegueix la maxima
implicacio i participacioé de
tot I'alumnat.

Du a terme un seguiment
continu proporcionant
feedback.

Presenta la informacio a
['alumnat utilitzant diferents
formats.

Afavoreix la reflexid i el
processament de la informacid
a diferents nivells.

Ofereix a I"'alumnat diferents
maneres d expressié del
coneixement.
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ACTIVITATS / TASQUES

APRENENTATGE ACCESSIBLE

DESCRIPCIO ACTIVITAT/TASCA 3

[Nom: Muntem un semafor i el fem funcionar

Objectius: Connectar correctament el semafor utilitzant un esquema de connexions.
Programar el funcionament del semafor i validar-lo.

Temporalitzacio:
Primers 10°. Presentem 1’esquema de connexions del nostre dipositiu i resolem els dubt

Resta de la classe. Per parelles, connectem el semafor a la protoboard (hi ha un semafor per grup) i a la micro:bit.
Entrem a MakeCode i modifiquem el codi realitzat en la tasca anterior per a que funcione amb els pins que hem

connectat el semafor i validem el seu correcte funcionament veient que els leds encesos

es que hi puguen haver.

son els que han de ser.

MESURES DE RESPOSTA MESURES DE RESPOSTA CODI CRITERIS .
(,11) (111, 1V) D'AVALUACIO AVALUACIO
METODOLOGIA/ RECURSOS - Fer els agrupaments]3.1 - .Ob.servgci(') ‘ (actitud|
AGRUPAMENT MATERIALS, PERSONALS | per a que puguen participativa, interes, treball enf
ESPACIALS ajudar-se entre si. 3.2 grup, etc.)
Durant ~ DP’explicacio)- Aula d’informatica |- Fer els esquemes en|
treballarem en  gran/-  Projector paper i amb colors ben> -Avaluaci6 a través de tascal
grup.  Foment del- PC amb connexié a  diferenciats. 34 d’Aules. La professora anir
dialeg Internet - Eines del SO per a grup per grup comprovant que
- Plataforma Aules I’accessibilitat. 35 les connexions i el
Resta de la classe. Per]- Programa Fritzing - Portatil adaptat per 4 funcionament dels semafors
parelles. - Protoboard la diversitat funcional {4.1 sén correctes.
- GPIO board
- Cables de connexid 4.3
- Semafors
- Web MakeCode

DESCRIPCIO ACTIVITAT/TASCA 4

[Nom: L’encreuament

Objectius: Connexid de dos micro:bit per radio

Sincronitzar, a través de la programacio en MakeCode, dos semafors per a que els dos semafors simulen el correcte

funcionament d’un encreuament.

Temporalitzacio:

Primers 15°. Veiem un exemple facil de com connectar les micro:bit per radio, enviant una cadena “©” als companys.

Resta de la classe. Ens agrupem per grups de 4 i editem els nostres algorismes per a crear una sincronitzacid correcta
dels semafors. Validem el seu funcionament col-locant els semafors a la plantilla de 1’encreuament i comprovant quej

Accessibilitat
U Fisica
O Sensorial
U Cognitiva
W Emocional

Considera la perspectiva
cultural, de génere i
socioeconomica.

Considera la connexié amb els
desafiaments, ODS i afavoreix el
rol actiu de I'alumnat.

Aconsegueix la maxima
implicacio i participacioé de
tot I'alumnat.

Du a terme un seguiment
continu proporcionant
feedback.

Presenta la informacio a
['alumnat utilitzant diferents
formats.

Afavoreix la reflexid i el
processament de la informacid
a diferents nivells.

Ofereix a I"'alumnat diferents
maneres d expressié del
coneixement.




els cotxes no xoquen.

MESURES DE RESPOSTA

(,11)

MESURES DE RESPOSTA

(1, 1v)

CODI CRITERIS
D'AVALUACIO

AVALUACIO

METODOLOGIA/

MATERIALS, PERSONALS |

RECURSOS

AGRUPAMENT ESPACIALS
-Primers 15°. Debat en|- Aula d’informatica
gran grup. Foment dell - Projector
dialeg. - PC amb connexié 4

Internet
-Resta de la classe. Penj- Plataforma Aules
grups de 4. - Programa Fritzing
- Protoboard
- GPIO board
- Cables de connexid
- Semafors

Web MakeCode

Fer els agrupaments
per a que puguen
ajudar-se entre si.

Simplificacio de
I’algoritme amb pistes

i/o passos més
marcats.

Eines del SO per a
I’accessibilitat.

Portatil adaptat per aj
la diversitat funcional

3.2

3.3

- Observacid

participativa, interes, etc.)

-Avaluacio a través de tascal
d’Aules. La professora anird
grup per grup validant el

correcte funcionament.

(actitud




