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T lizacion: aD,

F Sesion 1: Conociendo la placa micro:bit

B2 Sesion 2: Aprendiendo a programar Q
o

Sesién 3: Componentes externos
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Sesion 4: Robots: Cutebot, Cardboard robots...
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42 Sesion:

Robots: Cutebot, Blue-bot,
Tale-bot
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Caracteristicas:

« Sensor de ultrasonido (mide la distancia al objeto)

« 27 sensores de seguimiento de linea.

« Dos motores para mover el robot (300 rpm)

« Dosleds RGBs(Leds multicolores)

« Sensor de infrarrojos(Para recibir ordenes del mando)
 Funcionacon tres pilas AAA
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Connect:) Smart Cutebot

Interficie 12C Port sensor Interruptor Sefnsor's
2N de distancia encés/apagat infrarojos
N ERe Sl __— Versié Smart

— Cutebot
LED RGB

neopixel __

2 pins per -
connectar

servomotors /

Receptor 2 pins per
infraroig altres sensors
o actuadors

Vista inferior de la base
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Create: ) Smart Cutebot

soft | O micro:bit K Blogues JavaScript Iniciar sesion @

552 Basico

Extension instalada

© Entrada
¢» Musica
B8 Microsoft | @ micro:bit
© LED
) CuteBot

il Radio

Basico
C Bucles Establecer velocidad de la rucda izquierda () 5 y de 1a rucda derecha () %

Entrada
>3 Logica .
— Musica Ir  Adelante v a velocidad o % durante o segundos
= Variables 2 Cutebod © Lep

[ IS 3 ) = E Matematica Radio Avanzar a toda velocidad
" Lights and Display Software
© Extensiones Bucles
- Retroceder a toda velocidad
I v Avanzado Légica
Inicio Variables
P 2 = i) 0 = . Girar a la izquierda a toda velocidad
Descargar see sonar u Matematica
=P

{.: Neopixel
Girar a la derecha a toda velocidad

CuteBot

Extensiones Detener €l coche inmediatamente

I Vv Avanzado

cutebot Cutebot
(BELLFF)micro:bit smart cutebot by (B4ES/BEEk 5 Pro)micro:bit smart -

Universal Robot block~
ELECFREAKS cutebot pro by ELECFREAKS MakeCode micro:bit -

Learn More
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Caracteristicas:

 ElDblue-botesunaevolucion del Bee-bot

« Tiene conectividad bluetooth con lo que permite el control
a través de la aplicacion.

 Permiteintroducir pensamientos mas abstractos para
trabajar la programacion.

* Ellenguaje de programacion es grafico, tipo Scratch.
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Think: ) Blue-bot

Rodes

Circuit impreés

- Indicadors
LEDs Altaveu Bateria
recarregable
Botons Motors
d’instruccions
Caixa
d’engranatges
LEDs blaus Port de
carrega
Interruptors: d’encesa
i apagada, so i sensor.
@é@scam%s/
£ 5 %%.,
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Tale-bot

Caracteristicas: & &

« Esunrobot muy parecido al blue-bot pero con
algunas caracteristicas extras.

« Permite la grabacion de sonidos y su
reproduccion (maximo 30 segundos)

 Permite acoplarle diferentes componentes para
dibujar o para poder anadirle blogues de Lego
Duplo.

 Sensor 0ID, capaz de leer adhesivos e
interactuar con ellos.
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Think: ) Tale-bot o §

- | —

Espacio para ® ’ Ojos indicadores ledes

encajar piezas | o —
Bolas de soporte

==}

Sensor OID
Altavoz '
Ruedas

Botén de ir hacia delante

Indicadores Ledes

Puerto de carga USB-C
de codificacién (8 ledes)

Ralew s Micréfono Botén de encender y apagar

Botén de baile aleatorio Botdn de grabacion de voz Indicador de encendido

Botén de girar a la izquierda Botdn de girar a la derecha

Botdn de repeticion Botdn de borrar programa

l—— Botén de ir hacia atras

Botén de reproduccion
del programa
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Recursos: @

7

* Smart Cutebot Xtec.cat https://projectes.xtec.cat/digital/equipaments-i-
infraestructures/robotica/formacio-tecnica-robotica/robots-educatius/smart-
cutebot/

e Blue-bot https://projectes.xtec.cat/digital/equipaments-i-
infraestructures/robotica/formacio-tecnica-robotica/robots-educatius/blue-
bot/

e Talebot https://projectes.xtec.cat/digital/equipaments-i-
infraestructures/robotica/formacio-tecnica-robotica/robots-educatius/tale-

bot/ %
oi= Digital

*.0° Tecnologia al servei de I'aprenentatge

https://portal.edu.gva.es/blogs/s1/emiliovctech/

Seminario Robdtica Educativa con micro:bit. Enero-Abril 2025
“11-



https://projectes.xtec.cat/digital/equipaments-i-infraestructures/robotica/formacio-tecnica-robotica/robots-educatius/smart-cutebot/
https://projectes.xtec.cat/digital/equipaments-i-infraestructures/robotica/formacio-tecnica-robotica/robots-educatius/smart-cutebot/
https://projectes.xtec.cat/digital/equipaments-i-infraestructures/robotica/formacio-tecnica-robotica/robots-educatius/smart-cutebot/
https://projectes.xtec.cat/digital/equipaments-i-infraestructures/robotica/formacio-tecnica-robotica/robots-educatius/blue-bot/
https://projectes.xtec.cat/digital/equipaments-i-infraestructures/robotica/formacio-tecnica-robotica/robots-educatius/blue-bot/
https://projectes.xtec.cat/digital/equipaments-i-infraestructures/robotica/formacio-tecnica-robotica/robots-educatius/blue-bot/
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