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Diodo LED

 Esuncomponente que emite luz

* Existendevariostamanosy colores, verde, rojo, amarillo...

* Son componentes muy econémicos y podemos reusarlos

« Debemostenerencuentala polaridad ala hora de conectarlo
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Diodo LED

S

’ . .
- Las patillas del diodo LED no deben tocarse
‘9‘ para no provocar un cortocircuito.
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Create: ) Diodo LED )

micro:bit
Programa ejemplo
Digital Analégica

para siempre

para siempre

para index *+ de @ a @

ejecutar
escritura analégica pin P1 + a

pausa (ms) @
para index = de @ a @

ejecutar
escritura analégica pin Pl v a (lpE] -w |

pausa (ms)

si nivel de luz - e entonces
para siempre

escritura digital pin P1 * a o

mostrar icono :EEE: -

CEVEER( N 100

reproduce secuencia bosteze * en mode en segundo plano w

repetir e VECES

gjecutar

escritura digital pin P1 + a o

escritura digital pin P1 » a °

escritura digital pin P1 » a o

! _* Recuerda que el LED tiene polaridad
- O deberas conectarlo correctamente para que POTTSE IS pRntstis
= % funcione y no se queme. ®
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aD
micro:bit
Servomotor
« Existen de dostamanos, mini servosy servos
 Puedenrealizar una fuerza muy grande
 Losservos estandar tienen unrango de giro de 1802
« También existen servos de rotacién continua (3602)
* Necesitamos alimentarlos como minimoa 4,5V. La placa de
microbit no nos da ese voltaje, nos hace falta una placa de expansion
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Connect) Servomotor icrarbit
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Create: ) Servomotor mﬁ(g):bit

)
‘O »* Recuerda conectar correctamente el cable
“ L/, del servomotor para que funcione.

-

Servo estandar Servo rotacion continua

para siempre

escribir servo pin P8 * a o
CENEEGEYE 2000 w

N2 de grados .
escribir servo pin P8 v a @ i Paro @

para siempre

Giro en un sentido

escribir servo pin P8 w

escribir servo pin P8 w

CEVEEMQ )N 2000

Giro en otro
sentido

escribir servo pin P8 * a
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micro:bit

Sensor de ultrasonidos

 Dispone de unemisoryunreceptor que emite una onda de sonido
 Escapazde medirdistancias hasta el objeto detectado
 Funcionacomo la ecolocalizacion de los delfines o murciélagos

« Podemosrealizar robots detecta obstaculos, detecta personas...
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Sensor de ultrasonidos =

Placa
GND
VCC
P1
P2

%

P
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Create: ) Sensor de ultrasonidos - ?b;t

BR Microsoft | & micro:bit & Bloques B JavaScript v a < 0 o] Iniciar sesion (@

552 Basico

© Entrada
¢» Musica

()

@© LED
will Radio Buscar... Q Sonar
€ Volver
C Bucles 222 Basico . .
28 Légica ping trig PO ¥
= Variables 2 I| sanaf ° Entrada echo P8 +
B % ©H a ] Matematica 0 Musica unit ps ¥

@ Extensiones Lights and Display Software

© LED

I v Avanzado

Descargar eee sonar B l

il Radio

C Bucles
=
- . .
R > Logica
= Variables
B Matematica
sonar Cutet
A Microsoft MakeCode package to (BEEE/
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Sensor de ultrasonidos 2

micro:bit

para siempre

IIO

ping trig Pl @

fijar lecturasensor ¥ a echo P2 =

unit cm » o

mostrar numero lecturasensor ¥
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Ot /actuad o
ros sensoressactuadaores
 Existeninfinidad de sensores/actuadores que podemos conectar a
nuestra placa de micro:bit.
* Lamayoriade ellos, sobre todo sensores (humedad, presioén,
luminosidad, calidad del aire...), no hara falta utilizar una placa de
expansion.
 Enelcasodeactuadores(motores, leds RGB, servomotores...)si que
sera necesario utilizar una placa de expansion por el consumo de
energia.
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Placas de expansién =)

sensor:bit / io:bit robbtfbit

=8 € =18 €
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Recursos: DG .
9 micro:bit

I
() >

* Modulos faciles y reciclables para diodos LEDs:
https://www.youtube.com/watch?v=jmsu  UYTI8&t=22s
* Robots con carton, Cardboard Robots Lofi:

https://cardboard.lofirobot.com/ y
https://www.youtube.com/@CARDBOARD ROBOTS %
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https://www.youtube.com/watch?v=jmsu__UYTl8&t=22s
https://cardboard.lofirobot.com/
https://www.youtube.com/@CARDBOARD_ROBOTS
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